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uklad synchronizadji

Opis wyprowadzen uktadu scalonego TBA 940.

Masa

Przetgcznik - wspdipraca z magnetowidem

| Wyjécie impulséw sterujgeych linii

Punkt podiaczenia uktadu ograniczajacego

Zasilanie

akres zaskoku pordwnania fazy w stanie

Punkt przytaczania filtru
dolnoprzepustawego w petli fazowo-
czestotliwosciowe)

ynchronizmu (obwéd komparatora)

Wejscie impulsdw powrotu linii

Regulacja przesuniecia impuisow powretu
wzgledem impulséw synchronizacji (fazy)

Wejscie sygnatu wizyjnego

Wyjscie impulséw synchronizagji linii i rarmki

Odsprzezenie uktadu detektora petli fazowe;

Czestotliwosc generatora linii (kondensator)

2] Wyjécie impulsdw synchronizacji ramki

Czestotliwosé generatora linii (potencjometr)

Parametry uktadu scalonego TBA 940.

Parametry charakterystyczne | graniczne

Prad obcigzenia Ip(a) 45 [mA]
Prad wejsciowy s 2 [mA]
Napiecie wejsciowe polaryzaciji U 51 6 |[V]
Prad wyjsciowy lo2 22  |[mA]
|Napigcie wyj$ciowe Uo 2/1 12 V]
Prad prze’fgczania przy wspétpracy z s M 5 [MA]
magnetowidem

Prad szczytowy impulsu powrotu linii ko 5 [mA]
Napiecie regulacji przesuniecia

fazowego impulsow powrotu linii U111 0 Up V]
wzgledem impulséw synchronizagii linii

Temperatura otoczenia pracy By -25 +70 |[°C]
Temperatura sktadowania s -40 +125|[°C]
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Parametry pracy dia Up@ai11=24 V, 8y=25°C, Ui 512 1,5V ,

Moc tracona P1ot 0,6 |[W]

Prad wejéciowy impulsow

synchronizacji Is >5 WAl

Warto$¢ migdzyszczytowa catkowitego

sygnatu wizji na wejsciu Ut s/tmm ! 3 - M

Prad weijsciowy impulséw powrotu linii_|l1o 0,2 2,0 |[mA]

Prad przetaczajacy dia wspoipracy z

magnetowidem ls >2 [mA]

Czas opdZnienia ukladu podstawy czasu |id <20 [us]

Amplituda impulséw synchronizacii ramki |Ug 7/1mm >8 [V]

Czas trwania impulsy synchronizacji pola |tv >150 [us]
Rezystancja wyjsciowa (wypr.7) Ro7 7,5 10,0 |13,0 |[kQ]

Amplituda napigcia wyjsciowego

selektora impulséw Uo ot >8 v

Czas trwania impulsu synchronizaciji
F&ziomej tH 4 8 [us]

Napiecie nasycenia wzmacniacza

wyjéciowego dla lg2= 20 mA Uzt saT 0,55 V]
Czestotliwosé wiasna oscylatora dla

_013/1=10 nF+2%; Ri41=10,5 k() fo 14062 | 15625 |17188 [HZ]

Zakres zaskoku AT 400 1000 |[Hz] Q
Zakres trzymania +AF 400 1000 |[Hz] “-
Nachylenie ch-ki petli fazowo- KH
czestotliwosciowej dla tig=12 ps, So 1,5 [EZ] m
Uigamm=22V

Nachylenie charakterystyki fazowej dla At 15 t
tro=12 ps, U1/t mm 22V Alg m
| Przesuniecie fazy t1p=12 us, U1/t mm 2 2V | +At -1,0 +3,5 |[us] I



148 uktad synchronizadji

TBA 940 - Ukiad synchronizacji dostosowany do wspétpracy z tyrysto-
rowymi uktadami odchylania.

Zadanie ukladu synchronizacji polega na wydzieleniu z sygnatu wizyj-
nego impulséw do synchronizacji ukladéw odchylania poziomego i piono-
wego. Selektor oddziela impulsy synchronizacji. W celu zmniejszenia
wrazliwoéci ukladu na zaklocenia zastosowano inwerter zaklécen oraz ob-
wody rézniczkujace i calkujace. W separatorze nastepuje wydzielenie im-
pulséw  synchronizacji pionowej przez wielokrotne catkowanie
1 ograniczenie sygnatu synchronizagji (wypr. 7). Do synchronizadji genera-
tora odchylania pionowego jest wykorzystywane przednie zbocze impulsu.
Czestotliwos¢ drgan generatora odchylania poziomego ustala sie przez po-
jemnos¢ (wypr. 13) i rezystancje (wypr. 14). Stabilna praca generatora jest
mozliwa, gdy kondensator ma bardzo mata uptywnos¢ (monolityczny, sty-
rofleksowy). W komparatorze fazy zachodzi poréwnanie fazy napiecia pi-
toksztaltnego dostarczanego przez generator z faza impulsu synchronizadji.
Komparator wytwarza sygnatl (napiecie) ARCzH, ktdry steruje generator.
Do kompensacji dryftéw termicznych shuzy uklad regulagji fazy. Napiecie
regulacyjne z uktadu poréwnania fazy podawane jest do stopnia wyjscio-
wego (wypr. 7). W zaleznosci od wartosci tego napiecia ulega zmianie czas
to, okreslony jako czas liczony od przedniego zbocza impulsu sterujacego
(na wypr. 2) do przedniego zbocza impulsu powrotu (wypr. 10). Regulacja
fazy impulséw sterujacego i powrotu powoduje przemieszczenie obrazu
w kierunku poziomym. Taka regulacja umozliwia skorygowanie nielinio-
wosci pradu odchylania. Uktad przetaczajacy zapewnia zmniejszenie stalej
czasowe]j komparatora przy wspélpracy z magnetowidem. Na wypr. 8 na-
lezy podac state napiecie + 12V, nastepuje odlaczenie obwodu RC. Zjawi-
sko pozornej, chwilowej zmiany czestotliwoéci impulséw wywotane
nierownomiernoscia biegu tasmy jest eliminowane i zapewnia poprawna
wspotprace z magnetowidem. Impulsy do sterowania ukladu odchylania
poziomego (wypr. 2) dostarcza stopieri wyjsciowy. Ze wzgledu na ograni-
czona moc, jaka moze dostarczyé uklad scalony, impulsy kluczujace sa
wzmacniane w dodatkowym ukfadzie tranzystorowym.

Uklad spelnia nastepujace funkgje:
¢  wydzielenie impulsu synchronizacji,
¢ generagja impulséw odchylania poziomego,
¢  generacgja impulséw odchylania pionowego,

h ¢  stabilizacja czestotliwosci odchylania poziomego.
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Zaleznosci fazowe:

a) impuls powrotu (wypr. 10),
b) impuls synchronizacji (wypr. 5),
c) impuls wyjéciowy sterujacy (wypr. 2).

TBA 940



